Prise d'origine I LUST

1.F

Prezet solution. .. |

Paramétrage

Reference speeds: —Reference cam polarity [K71]

YRefl R00 " Negative

Vel 100 & Pozitive __n_
B0 comection
WRef3 I 20 I—D

Différents types

Type Description Commentaires
TMP
L4 wret1 U
0 VRef 2 Remise a zéro de la position de
i VRelz 7 I'axe sans mouvement.
End - ] Erd +
HF
- Déplacement sens négatif a vitesse
"—"g’) @ « D VRet1 Y, Vi
1 - — :-/—' YRe! 2 J. Dés le capteur atteint, passage en
VRetd T |vitesse2, au front descendant du
L .
Emxl - o | RNok Erl +| capteur, passage en vitesse 3,
arrét sur zéro codeur
] 1
('ci_" e ‘_{G:I_b -—¥Fell H *
= — VRef 2 l Idem Type 1 mais dans le sens
G vRers 1 | positif
[
End - AMNok | I End +
o Déplacement sens négatif a vitesse
= g =a
P ¥ A il vE , V1. Au front descendant du
— — i ¥F=11 + -
3 3 Vhal 2 l capteur, passage en vitesse 2 dans
VRerz T le sens positif puis au front
End - Arlak End 4 montant du capteur, passage en
vitesse 3 et arrét sur zéro codeur
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Idem Type 3 mais dans le sens
1 F positif
Prezet zolution... |
o 3% LMP
e ¥ D vRat1 ¥
o — — -+ +
VRef 2 l
VRet3 -
End - RNk End +
i MF oI , s cr N .
_(;2,:’ T 4l vEar1 ¥ Déplacement sens négatif a vitesse
: & v .
5 —~ 1 NRel 2 l V1. Au front montant du capteur,
VRef: - passage en vitesse 1 arrét au
End -| RMNok End + prochain zéro codeur
NP ri\
@::_" 1 = vRett
6 VRof 2 l Idem Type 5 mais dans le sens
VRef3 - positif
Emd - Fhok [End
Déplacement sens négatif a vitesse
: .
@, — y V1. Au front montant du capteur,
o & YRo!1 Y,
7 (L VRel 2 l passage en vitesse 2 dans le sens
VRefy — positif puis au front descendant du
End-| RNck Ervcl + capteur, passage en vitesse 3 et
arrét sur zéro codeur
3 I
g_" 3 ¥Rt Yy
8 WRef 2 l Idem Type 7 mais dans le sens
VRer3 positif
L
End - L[ Rhok [ End +]
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