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1. Interface du MotionWIzz

@ MotionWiz - [ No name ]

mbSe5004 230
srnbB23003 230w '\.

Click here to select

a rmotor

kator type: Drrive:  nda

Dirive bpe: Com:  nfa

2. Charger une configuration récente

On clique sur une des configurations récentes enregistrées.

Recent configurations

mbS&eS004 230w
smb823003 2230w
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3. Créer une configuration par sélection de composants :

A) Sélection du variateur :

Drive data

Select a drive E

Drive settings

1.25

s

Supply voltage(W) 230

Marninal current (&)

Peak current (A)

Pawer of the brake IEHJ—
resistar [
[+o

Brake resistar
(&hr)

sLvD1-2320

Ok | Cancel |

B) Sélection du Moteur :

Motor Data

Select a motor E

Motor settings

—

Pales

winding resistancellD.? [Zhm]

winding
inductance

|?4 [mH]
|1

fMotor code

Marminal current ID.? [A]
[ T

Stall current

[ IT [Mra]
Custormn |

SMB_40_35000_0,2,,,230Y
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C) Valider le choix de la configuration :

4. Configuration de la communication :

A) Mode de communication
Utiliser de préférence un
convertisseur RS422 vers RS5232

x|
ou bien un PC portable isolé © Seral comunization
Port COmM1 -
de |a Terre- Baudrate SE00 -
Frame zettings E.B1 -
* Binary mode  ASCH mode
Autodetect
B audrate
Start
Address

B) Auto-détection du port

Start

Lancer |' auto-détection par :

Une fois le variateur trouvé, .
. 9P Received answer From
cliquer Non pour stopper M_-J,/ ADDRESS: 0

EAUDRATE: 9a00
la recherche. Continue searching for ather drives?

C) Connexion

| Divisione
Online
.B.C.

<=== Enable the serial link connection

&
i
b
Compare with file Compare with drive
[ Parameters [ Parameters
I Pico PLC [ pico PLE
" cam
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5. Enregistrer restaurer des parametres moteur

A) Copier les parameéetres moteurs depuis PC :

Sélectionner "Parameters" et faire un "download" des parameétres du PC vers
le variateur.

M parameters Save, switch off and on the drive

[ pico PLC

[ cam

B) Enregistrer les parametres dans le variateur :

Sélectionner "Parameters" et faire un "download" des parametres du PC vers
le variateur.

¥ pararneters ' Parametrs and PicoPLC saved
LI

[ pice PLC

C) Cas particulier du sLVD :

Couper le 24V du variateur et le rallumer. Afin que le sLVD recalcule les gains
pour piloter le moteur.
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6. Modification de parametres :

A) Mettre le variateur ONLINE :

o I
B
Online
Connect

Cliquer OUI !

Py Switching to the Online mode the opened File will be overwritten.
\f,) Conkinue?

B) Menu Monitor :

:{) Cpen the download window in exclusive mode?

Cliquer OUI !

o Mon |
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C) Fenétre de lecture des parametres :

Download

[Arpenees =] gl 7| B px|
|

Parameters list

Far | Description | vawe | ﬁ‘
Pro Motor speed ]
Pri Analog setpoint offset ]
Fr2 Analog setpaint first scale A000
Fr3 Analog setpaint 2nd scale -A000
Fr4 Frequency setpoint scale 3000
Fra Internal setpoint 0
Pré Reserved speed setpaint 0
P Main setpaint 0
Pri Pn=itive snhred accrleratinn ramn nnnz ﬂ
Parameters monitor
Par Description Yalue

D) Modification de parameétres :

On ne pourra modifier les parametres que dans la fenétre haute ""Parameters

List".

bha1.0 Status of digital output 0
Fra Word read only
b1 1 Status of digital autput 1
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